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© Closed Loop Servo Control System

x570|

(Laminated UNIT(BRAKE) MOTOR MOTOR(BRAKE)
length)
32 GSUP28AD GSDP28A GSM28AD
028 45 GSUP28BD - GSDP28B GSM28BD -
51 GSUP28CD GSDP28C GSM28CD
33 GSUP42AD GSUP42AD-E GSDP42A GSM42AD GSM42AD-E
042 47 GSUP42BD GSUP42BD-E GSDP42B GSM42BD GSM42BD-E
60 GSUP42CD GSUP42CD-E GSDP42C GSM42CD GSM42CD-E
41 GSUP56AD GSUP56AD-E GSDP56A GSM56AD GSMS56AD-E
[I;YTJL% 056 56 GSUP56BD GSUP56BD-E GSDP56B GSM56BD GSM56BD-E
76 GSUP56CD GSUP56CD-E GSDP56C GSM56CD GSM56CD-E
47 GSUP60AD GSUP60AD-E GSDP60A GSM60AD GSM60AD-E
060 56 GSUP60BD GSUP60BD-E GSDP&0B GSMé60BD GSM60BD-E
838 GSUP60CD GSUP60CD-E GSDP60C GSM60CD GSM60CD-E
78 GSUP86AD GSUP86AD-E GSDP86A GSM86AD GSMB6AD-E
086 115 GSUP86BD GSUP86BD-E GSDP86B GSM86BD GSM86BD-E
- 155 GSUP86CD GSUP86CD-E GSDP86C GSM86CD GSM86CD-E
32 GSUC28AD GSDC28A GSM28AD
028 45 GSUC28BD - GSDC28B GSM28BD -
51 GSUC28CD GSDC28C GSM28CD
33 GSUC42AD GSUC42AD-E GSDC42A GSM42AD GSM42AD-E
042 47 GSUC42BD GSUC42BD-E GSDC42B GSM42BD GSM42BD-E
60 GSUC42CD GSUC42CD-E GSDC42C GSM42CD GSM42CD-E
41 GSUC56AD GSUC56AD-E GSDC56A GSM56AD GSMS56AD-E
[(;y;}e%!] 056 56 GSUC56BD GSUC56BD-E GSDC56B GSM56BD GSM56BD-E
76 GSUC56CD GSUCS56CD-E GSDC56C GSM56CD GSM56CD-E
47 GSUC60AD GSUC60AD-E GSDC60A GSM60AD GSM60AD-E
060 56 GSUC60BD GSUC60BD-E GSDC60B GSMé60BD GSM60BD-E
88 GSUC60CD GSUC60CD-E GSDC60C GSM60CD GSM60CD-E
78 GSUCB86AD GSUC86AD-E GSDC86A GSM86AD GSMB6AD-E
086 115 GSUC86BD GSUCB86BD-E GSDC86B GSM86BD GSM86BD-E
155 GSUC86CD GSUC86CD-E GSDC86C GSM86CD GSM86CD-E




